WWIiORB 01.01.01

WYTYCZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP

Przedmiotem niniejszych Warunkow Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (WWiORB) sa
wytyczne do przygotowania przez Wykonawce Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych dla robo6t zwigzanych z wytyczeniem trasy drogi i jej punktow wysokosciowych w ramach
zadania pn.: Przebudowa nieutwardzonych drég gminnych na terenie sotectw Gminy Pawonkéw.

1.2. OkreSlenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy. Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w WWiORB
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatlamania
trasy, powinny miec¢ §rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm
i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Sprzet
stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania 0gdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami GUGIK.
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej realizacji
robot.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okres$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca zglosi prace do wlasciwego Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastgpnie pobierze dane dotyczace osnowy geodezyjnej
oraz granic nieruchomos$ci objetych inwestycja. Wykonawca uzgodni z organem prowadzacym wiasciwy
Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej sposob odtworzenia zniszczonej badz uszkodzonej
osnowy geodezyjnej podlegajace ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych robot.
Brakujace, uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

5.3. Wyznaczenie punktéow gtéwnych osi trasy drogowej i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu palikow drewnianych. W zaleznosci 0d charakterystyki terenu odleglto$¢ pomigdzy punktami
posrednimi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
drogowej, a takze state punkty wysokosciowe przy kazdym obiekcie inzynierskim, przy uzyciu stupkow
betonowych osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie i sposob zaakceptowany przez
Inzyniera Kontraktu. Maksymalna odleglo$§¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej nie
powinna przekraczac¢ 300 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonywaniem trasy drogowe;j
i obiektdéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. W przypadku braku takich punktow repery robocze nalezy
zatozy¢ przy uzyciu shupkéw betonowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie i sposob
zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia
,aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 10 mm/km stosujac niwelacj¢ podwdjng w
stosunku do punktéow szczegdlowej osnowy wysokosciowej. Repery robocze powinny mie¢ dodatkowe
oznaczenie okreslajace nazwe repera i jego rzedna.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji
Robot. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowaé nie rzadziej niz co miesigc oraz w przypadku kazdego
naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej. Za naruszenie osnowy uznaje si¢
réwniez uzasadniong obawg¢ Wykonawcy lub Inzyniera Kontraktu, ze takie naruszenie nastapito.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz
istniejacg osnowe szczegdtows oraz w razie potrzeby zalozong przez Wykonawce osnowe realizacyjna.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by¢ wicksze niz 3 cm dla projektowanej autostrady i drogi ekspresowej oraz Scm dla pozostatych
drog objetych opracowaniem. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera Kontraktu. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokos$ci przekraczajacej 1 m oraz
wykopow glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Dla
sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegto$ciach uzgodnionych z Inzynierem Kontraktu. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawierzchni o
ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w Rozporzadzeniu Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia
2020 r. w sprawie standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiardow sytuacyjnych i
wysoko$ciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscia do lem w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.
Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy niz 10 mm/km stosujac niwelacj¢ podwojng w stosunku do punktow szczegdtowej osnowy
wysoko$ciowej

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest wykonana i odebrana protokotem Odbioru Koncowego jednostka okreslona
w STWIORB..



8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w WWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Odbior robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inzynierowi Kontraktu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady platnosci podano w umowie pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawcg.
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